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星载 !6+影像上船舶方位向模糊去除算法

邴磊%!-!#
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! 邹娜娜L

! 李圳波#
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摘'要! 目的'掌握海上船舶分布状态对于海上交通流分析和通航安全管理具有重要作用* 遥感技术#特别是星

载合成孔径雷达!/(<"技术的发展#为大范围海上船舶检测提供了有效的手段#但受 /(<成像机制影响#海上船舶

目标在星载 /(<影像上通常存在着不同程度的方位向模糊噪声#这些噪声易被误判为船舶#导致船舶识别中虚警

率提高* 方法'本文简述了方位向模糊噪声的产生原因#提出了一种新的星载 /(<影像上船舶方位向模糊去除算

法#该算法的核心是构建目标方位向角度一致性)方位向位置偏移距离和方位向模糊能量衰减 # 个判别规则#对潜

在 /(<影像亮斑目标进行逐层筛选#实现船舶真实目标和方位向模糊目标的判别* 结果'选取中国渤海海域和黄

海海域的 #) E分辨率的<1C1D@1A+- 数据进行案例分析#并与船舶自动识别系统!(H/"实测数据进行比对校验#结果

表明#传统的双参数恒虚警率!VP(<"算法和基于]分布的VP(<等算法对于船舶难以剔除方位向模糊#容易造成

虚警#而本文算法对实验影像的船舶方位向模糊去除准确率优于 $O&,!#能够有效剔除船舶方位向模糊* 结论'

该算法为星载 /(<影像上船舶方位向模糊去除提供了新的手段#有助于提高 /(<影像上船舶目标检测的准确性*

关键词&船舶检测'方位向模糊'合成孔径雷达!/(<"'船舶自动识别系统!(H/"'遥感'<1C1D@1A+-'
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?@引@言

合成孔径雷达!/(<"是海洋及海岸带遥感的有

效手段#在海洋环境监测)海岸带管理及船舶交通监

视等方面展现出良好的应用$%+#%

* 雷达影像上识别

船舶主要基于海面与船舶的不同后向散射特征#即

船舶在雷达影像上表现为亮目标#而背景海面则呈

暗色* 星载 /(<船舶目标检测算法研究较多#最具

代表性的是恒虚警率!VP(<"算法$L+.%

#这是一种基

于统计特征的算法#该算法需要确定海洋背景杂波

的概率密度函数#据此选择合适的检测阈值* 一些

学者$,+%)%研究了利用多尺度小波变换)神经网络等

图像处理技术进行船舶提取* 随着多极化M全极化

/(<卫星的不断丰富#充分利用极化 /(<数据进行

船舶检测也成为研究热点#学者$%%+%L%利用极化熵和

多极化子孔径分解等方法研究了船舶检测及其改进

算法#相比单极化检测能够提升检测性能* 由于

/(<特有的成像机制#短波长 /(<影像!如 V波

段"通常存在着严重的方位向模糊噪声#即鬼影目

标$%O+%*%

* 特别是对于表面为钢结构的大型舰船而

言#其方位向模糊的后向散射强度较强#若直接对影

像进行船舶识别#则方位向模糊噪声很容易被误判

为船舶#导致虚警率提高* 本文简述了方位向模糊

噪声的产生原因#提出一种星载 /(<影像上船舶方

位向模糊去除的新方法#以 <1C1D@1A+- 影像为例进

行实验分析#并与(H/实测数据进行比对校验#分析

算法的准确率*

A@!6+影像上船舶方位向模糊

ABA@!6+影像船舶识别原理

雷达成像是一种主动式遥感#它通过接收自身

发射的电磁波后向反射信号#组成亮度相干叠加的

雷达记录#地物的后向散射系数决定了雷达收到的

回波强度* 由于船体与海面)船舶上层建筑与甲板

之间易形成二面角反射#因此与背景海面相比#/(<

影像上船舶目标会表现为明亮的像素#海洋表面和

船舶的亮度差异是 /(<影像识别船舶的基础*

ABC@方位向模糊

方位向模糊是星载 /(<识别船舶过程中要解

决的一个重要问题* 方位向模糊噪声不仅会降低图

像质量#严重时会形成众多假目标#造成误判* 星载

/(<在方位向上是以脉冲重复频率!"<P"来采样

的#由于多普勒效应#方位向压缩所采用的匹配滤波

器通常在主瓣多普勒带宽内#当 "<P较高时#旁瓣
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处的信号相对于主瓣来说很弱#因此不会出现明显

的模糊现象'当 "<P较低时#会导致回波信号的多

普勒频谱欠采样#使旁瓣处的线性调频信号进入滤

波器带宽之内#产生明显的方位向模糊$%.+%$%

#如图 %

所示*

图 %'方位向模糊产生原理示意图

P:7=%'H??F@AD1A:26 2G1_:EFA0 1EX:7F:A:>@:6 /(<:E17>@

通常#雷达影像上模糊噪声与真实船舶目标在

方位向上的位置偏移量$-)%近似为

!

H

(i

E

*(

JDG

M

1

(

8<

!%"

式中#

!

H

(i

为方位向位置偏移距离#* 为鬼影目标序

列数#*是正整数#* a%#-###1#(

JDG

为脉冲重复频率

"<P#M

1

为星载雷达传感器与海面目标的相对运动

速度# (

8<

为多普勒调频率* 受影像幅宽及能量衰减

的影响#通常真实船舶形成的鬼影目标序列数 *

"

##其鬼影目标有时呈单侧排列#有时则呈现双侧排

列#双侧排列时#距离真实船舶越远#其方位向的模

糊程度越高#鬼影目标的总个数不大于 -**

由于频率越高#能量越大#故而短波 /(<影像

往往会形成明显的方位向模糊噪声#特别是当海面

风速较低时#海表面近似呈现镜面反射!在 /(<影

像上表现为深暗色"#造成船舶的方位向模糊噪声

更加明显突出* 方位向模糊在 /(<影像船舶检测

中常被误判为真实船舶目标#为降低虚警率#式!%"

常被用于方位向模糊噪声的去除#但这种剔除方法

虽然考虑了方位向位置偏移距离#但往往对以下 #

种误判因素考虑不足& %"方位向模糊噪声与真实目

标在方位向角度上的一致性' -"方位向模糊的能量

逐次衰减' #"船舶自身成像特征#因而容易造成漏

检或错检*

本文在综合分析方位向角度一致性)方位向位置

偏移距离及方位向模糊能量衰减 # 种因素的基础上#

提出了中分辨率 /(<影像上船舶自动检测方法#以

期能够降低虚警率#提高船舶自动检测的准确率*

C@方位向模糊去除算法

从方位向模糊的形成机理分析#/(<影像上的

方位向模糊具有 # 方面特征&%"真实船舶目标与方

位向模糊目标具有方位向角度的一致性'-"方位向

位置偏移距离符合式!%"的距离标准'#"方位向模

糊目标随着与真实目标距离的增加#/(<成像上呈

现能量衰减特征* 据此#提出基于上述 # 个规则的

方位向模糊去除算法#算法基本流程图如图 - 所示*

图 -'方位向模糊去除方法流程图

P:7=-'<>E2Y1?JD2B>@@2G1_:EFA0 1EX:7F:A:>@

CBA@方位向角度一致性

规则 %&方位向角度的一致性* 若满足

+#&

$

-

F

!$

#

-

I

!$

% !-"

则认为亮斑目标 4

5

与亮斑目标 4

C

两点连线的方向

与方位向一致#否则认为不一致* 4

5

和 4

C

为经过

/(<数据处理后提取的白色亮斑目标'

+#

为 4

5

与

4

C

亮斑中心点连线的方位向角度#以正北方向为

零#顺时针方向增加#

+#&

$)i##*)i"'

-

为 /(<卫

星的方位角#卫星方位角$-%%指卫星到观测点形成的

线段在观测点水平面上的投影与当地子午线的夹

角# 以正北方向为零#顺时针方向增加'

!$

为方位

向角度宽容度*

!$

的确定方法如图 # 所示#其中#
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直线'

%

表示过真实船舶目标亮斑 L与其方位向模

糊亮斑Lc中心点的连线#直线'

-

表示与L和Lc同时

相切且方位向角度最大的切线#方位向角度宽容度

!$

即为直线'

%

与直线'

-

之间的夹角*

图 #'方位向角度宽容度
!$

的确定方法

P:7=#'!0>C>A>DE:61A:26 2G

!$

CBC@方位向偏移距离

规则 -&两点之间的方位向偏移距离符合方位

向模糊的理论距离#令 . 为 4

5

与 4

C

两点之间的距

离#若满足

.

&

$

!

H

(i

F

!

'#

!

H

(i

I

!

'% !#"

则认为 4

5

与 4

C

两点之间距离与方位向模糊理论距

离一致#否则认为不一致*

!

H

(i

为 /(<影像上亮斑

目标4

5

与4

C

之间方位向模糊的理论距离'

!

'为方

位向距离宽容度#

!

'的确定方法如图 L 所示#其中#

X

-

表示真实船舶目标亮斑 L与其方位向模糊亮斑

Lc之间的端点最大距离#X

R

表示 L与 Lc的中心位置

距离#

!

'aX

-

cX

R

*

图 L'方位向距离宽容度
!

'的确定方法

P:7=L'!0>C>A>DE:61A:26 2G

!

'

CBD@方位向模糊能量衰减

规则 #&由于方位向模糊能量随距离逐渐衰减#

因此在 /(<影像上#随着与真实船舶目标距离的增

大#方位向模糊噪声逐次而减弱#在成像特征上表现

为亮斑信号像元个数的逐渐变小#且与其鬼影目标

序列号呈负相关* 基于此#若确定了一组潜在船舶

目标与方位向模糊目标的集合%

5

#则可以确定真实

船舶目标5*67

5

#即

5*67

5

EE1R/-,2-!%

5

"0 !L"

而集合%

5

中其余元素则为真实船舶目标 5*67

5

的方位向模糊#从而实现对方位向模糊目标的去除*

D@实验与讨论

DBA@实验数据

选取中分辨率<1C1D@1A+- 影像为例进行实验分

析* 在实验区域上#渤海海峡位于山东半岛和辽东

半岛之间#是船舶进出渤海的要道#有老铁山水道和

长山水道两条主要航道#交通流密集* 青岛港位于

山东半岛南岸#是太平洋西海岸重要的国际贸易口

岸和海上运输枢纽#船舶流量大* 基于上述考虑#选

取渤海海峡和青岛附近海域进行实验分析具有较好

的代表性* 卫星数据情况如表 %*

表 A@实验+,(,%/,&2C 数据列表

L,)-'A@S./&$4+,(,%/,&2C (,&,

影像号 成像时间! !̀V" 成像模式 极化方式 研究区域

HE17>% -)%O+)O+%# !-%&O, h:C> gg <>7:26 %

HE17>- -)%O+)L+)- !-%&OO h:C> gg <>7:26 -+L

注&<>7:26 %) -)#)L 各研究区域范围见图 O!1"所示*

DBC@结果分析

对原始<1C1D@1A+- 影像首先进行几何校正#海

陆分离等数据预处理#以校正畸变#获得的单一海域

/(<影像#去除陆地目标的干扰* 然后对预处理后

进行增强和降噪#去除斑点噪声#提高影像对比度*

基于后向散射强度对预处理后的 /(<影像进行分

割#检测并提取亮斑信息#其后进行方位向模糊

剔除*

老铁山水道是进出渤海的一条重要航道#船舶

流量较大#其成像特征较为典型* 在研究区域 <>+

7:26 %!图 O!X""中检测到 . 个亮斑目标#其中 /%)

/-)/# 为真实船舶目标#/%,

@

)/%,

6

)/-,

@

和 /#,

@

为对应

的方位向模糊目标!@代表 @2FA0#表示方位向模糊

位于真实目标南侧'6代表 62DA0#表示方位向模糊位
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图 O'实验数据

P:7=O'/AFC\1D>1!!1"2Y>DY:>Z2G@AFC\1D>116C /(<:E17>@' !X" D>1?@0:J A1D7>A@!D>C D>BA167?>" 16C A0>:D1_:EFA0

1EX:7F:A:>@!7D>>6 D>BA167?>" 2G<>7:26 %"

于真实目标北侧"#其方位向角度均约 %$-p#方位向

偏移距离均约 L %O) E* 船舶 /% 的方位向模糊明

显#在方位向南北两侧均形成一个模糊目标#船舶

/- 和 /# 则各自形成了单侧模糊目标*

对于处于不同运动状态!航行和锚泊"的船舶#

图 * 给出了实例* 在研究区域<>7:26 -!图 * 左上"

中检测到 - 个亮斑目标#其中 /L 为真实船舶目标#

通过 /(<影像上形成的船舶尾迹可以判断该船舶

正处于航行状态#经 (H/ 信息核对显示该船舶当时

航速为 %- 节* /L,@为该船对应的方位向模糊目

标#位于真实目标南侧* 研究区域<>7:26 #!图 * 左

下"为青岛海域附近一处锚地#在该区域中共检测

到 %- 个亮斑目标#包括真实船舶目标 O 个#方位向

模糊目标 . 个* 其中#/* 未形成明显的方位向模

糊#/O 形成了 % 个单侧方位向模糊#/.)/, 和 /$ 各

形成了 - 个双侧方位向模糊* 经(H/信息核对显示

雷达成像时间该海域实际船舶为 O 艘#都处于锚泊

状态#算法检测结果与实际相符* 对 /(<影像进行

方位向模糊去除#得到船舶检测结果如图 . 右上和

图 . 右下所示#红框为真实船舶#绿框为方位向模糊

目标*

方位向模糊能量随距离逐渐衰减#一般而言#船

舶在 /(<影像上形成的鬼影目标序列数 *

"

##

<>7:26 L 海域中船舶 /%) 所形成的二面角反射强度

较高#在 /(<影像上形成了多重方位向模糊#即在

图 *'不同运动状态的船舶所形成的方位向模糊

P:7=*'(_:EFA0 1EX:7F:A:>@2G@0:J@F6C>DC:GG>D>6A

E2A:26 @A1A>!!1"D>1?@0:J@F6C>DZ1\16C A0>:D1_:EFA0

1EX:7F:A:>@' !X" A1D7>AC>A>BA:26' !B"D>1?16B02D>C

@0:J@16C A0>:D1_:EFA0 1EX:7F:A:>@'!C" A1D7>AC>A>BA:26
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其南侧形成了两个鬼影目标 /%),@和 /%).@#此时

* a-!如图 . 和表 - 所示"*

图 .'双重方位向模糊示例

P:7=.'QR1EJ?>@2GEF?A:J?>1_:EFA0 1EX:7F:A:>@2G

@0:J@26 /(<:E17>!!1"D>1?@0:J A1D7>A@16C A0>:DEF?A:J?>

1_:EFA0 1EX:7F:A:>@' !X" A1D7>AC>A>BA:26"

表 C@!6+影像上!A? 信息及6M!系统获取的船舶信息

L,)-'C@M14$%3,&.$1$4!A? 'N&%,0&'(4%$3!6+

.3,5'/,1(6M!

/(<影像亮斑信息 (H/船舶信息

H8 亮斑切片

船名'

船旗国

类型'

船舶图片

/%)

V/V9"̀ /(U

新加坡

集装箱船

利用本文算法对实验数据进行船舶方位向模糊

去除#检测结果如表 # 所示* 经(H/校验分析#本算

法能够对 L 个实验区的方位向模糊实现全部剔除#

对于实验数据方位向模糊目标检测准确率达到

%))!#无漏检和虚警*

目前#在 /(<影像船舶检测方面比较常用的算

法包括双参数VP(<算法)基于 ]分布的 VP(<算

法等# 利用相关算法对实验数据进行船舶提取* 由

于整景影像范围内船舶数量较多# 选取部分区域进

行统计分析#结果如表 L 所示*

表 D@算法检测精度统计

L,)-'D@<$3#,%./$1$4'N&%,0&.$1%'/"-&/.14$"%/&"(* ,%',

研究海域
算法对 /(<影像检测结果 (H/校验比对分析

亮斑目标数 方位向模糊目标数 船舶数 正确数 虚警数 漏检数 去除准确率M!

<>7:26 % . L # L ) ) %))

<>7:26 - - % % % ) ) %))

<>7:26 # %- . O . ) ) %))

<>7:26 L -- %% %% %% ) ) %))

表 G@本文算法与几种常用!6+影像船舶检测

方法的实验结果比较

L,)-'G@<$3#,%./$1$4'N&%,0&.$1%'/"-&/$4(.44'%'1&

/;.#('&'0&.$13'&;$(/.1!6+.3,5'/

算法 实际船舶数 检测船舶数 漏检数 虚警数

双参数VP(< %, -* ) ,

]分布VP(< %, -, ) %)

本文 %, %, ) )

对于实验区域#双参数 VP(<算法和基于 ]分

布的VP(<算法能够对亮目标进行较好的检测#但

是对于船舶的方位向模糊并未进行剔除#造成了虚

警#本文算法考虑了船舶方位向模糊对于船舶检测

的影响#能够有效剔除单双侧的方位向模糊#提高了

真实船舶检测的有效性* 为了能更客观地反映算法

的适应性和检测效果# 选择了 L 景成像于 -)%O 年

# 月(* 月的 <1C1D@1A+- 数据进行实验#结果表明#

对 #) E分辨率的<1C1D@1A+- 实验影像#本文算法对

船舶方位向模糊的去除准确率优于 $O&,!#能够有

效地去除船舶方位向模糊造成的误判#提高船舶识

别的准确率*
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在分析 /(<影像上的方位向模糊成像特征的

基础上#提出了一种新的星载 /(<影像上船舶方位

向模糊去除算法#该算法的核心是构建目标方位向

角度一致性)方位向位置偏移距离和方位向模糊能

量衰减 # 个判别规则#对潜在 /(<影像亮斑目标进

行逐层筛选#实现船舶真实目标和方位向模糊目标

的判别* 选取中国渤海海域和黄海海域的<1C1D@1A+-

数据进行案例分析#并与 (H/ 实测数据进行比对校

验#实验结果表明该算法能够有效剔除船舶方位向

模糊#实验区域中船舶方位向模糊目标的剔除率到

达 %))!#对多景 /(<影像进行实验分析#算法对船

舶方位向模糊的平均剔除率优于 $O&,!#去除效果

良好* 该算法为星载 /(<影像上船舶方位向模糊去

除提供了新的手段#有助于提高 /(<影像上船舶目

标检测的准确性* 本文只选取了单极化 /(<数据#

对于多极化和全极化数据可进一步研究*

志@谢

在本文成文过程中#美国国家海洋与大气管理

局!I/!# UK((MUQ/8H/"李晓峰研究员#中国科学

院遥感与数字地球研究所的王超研究员)武汉大学

杨杰教授等提供了有意义的观点和建议#并提供了

有关专著和文献#作者在此表示衷心感谢*
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